1 Integration sses,so7

1.1 Tricks sa9s

Linearitat s495
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Elementartransformatlon S496
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Partielle Integration 8497
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Potenzenregel S496

Logaritmusregel 5496
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Allgemeine Substutution $497
x=g(u), und dz = g¢'(u) du

fog
flx /fog gldu:/idu
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Universalsubstitution S504
2t
t=t 2 i =

an(x/2) sin(x) T

2 dt 1—¢?

dz = e cos(t) = T

Womit

/f(sin(x),cos(x),tan(m)) dz = /g(t) dt

1.2 Uneigentliches Integral ss520

0o B
/f de = lim | fdz
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b

b
/ fdx = Agriloo fdx

A
/fdx: lim /fdx
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3 Ebene s2s50 und Raumkurven s2ss3

Wenn f im Punkt u € (a,b) nicht definiert ist.

/bfdth u/fderhm /fdx (1.2.1)

a u+o6

1.3 Cauchy Hauptwert ss23

Der C.H. (oder PV fiir Principal Value auf Englisch)
eines uneigentlichen Integrals ist der Wert, wenn in ei-
nem Integral wie (1.2.1) beide Grenzwerte mit der glei-
che Geschwindigkeit gegen 0 sterben.

U—€e

H./bfdarzel_igrlo /fdx—i—/bfdx

a a u-+e

Zum Beispiel 7! ist nicht iiber R integrierbar, wegen
des Poles bei 0. Aber intuitiv wie die Symmetrie vor-
schlagt

o0

C.H./ldx:O
x

— 00

1.4 Majorant-, Minorantenprinzip und
Konvergenzkriterien ss21,473,479,481

Gilt fur die Funktionen 0 < f(x) < g(z) mit = € [a, 00)

oo

konvergiert / g dr = konvergiert / fdz

a

oo

a

Die selbe gilt umgekehrt fiir Divergenz. Wenn 0 <
h(z) < f(x)
(oo}

divergiert / h dx = divergiert / fdzx

a

g und h heiflen Majorant und Minorant bzw.

2 Implizite Ableitung sas
Alle normale differenziazionsregeln gelten.

dy =9 dx
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3.1 Darstellungen

Y A

\

(z(t), y(1))

1'(;3)

S

Abbildung 1: Die ebene Kurve A(t) kann Explizit y(x)
(in diesem Fall nicht), Implizit u(zx, y), Polar r(p) oder
in Parameterform (z(t),y(t)) dargestellt werden.

3.2 Tangente und Normalvektor

3.3 Kriimmung

do___ ¥
ds (14_92)3/2

Literatur

[1] An2E Vorlesungen an der Hochschule fiir Technik
Rapperswil und der dazugehorige Skript, Dr. Bern-

hard Zgraggen, Friihlingssemester 2020

[2] Taschenbuch der Mathematik, 10. iberarbeitete
Auflage, 2016 (1977), Bronstein, Semendjajew, Mu-
siol, Miihlig, ISBN 978-3-8085-5789-1

[3] Mathematik 2 Lehrbuch fir ingenieurwissenschaft-
liche Studiengénge, 2012, 7. Auflage, XII, Sprin-
ger Berlin, Albert Fetzer, Heiner Frankel, ISBN-10
364224114X, ISBN-13 9783642241147

Notation

Rot markierte Zahlen wie zB s477 sind Hinweise auf
die Seiten im “Bronstein” [2]
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