Physik 1 Mechanik

Physikalischen Gréflen und Konstanten

Weg X m Winkel 7] rad
Geschwindigkeit | v m/s Winkelgeschwindigkeit | w rad/2
Beschleunigung | a  m/s? Winkelbeschleunidung | « rad/2?
Masse m kg Tragheitsmoment J,J kg - m?
Impuls p kg -m/s Drehimpuls L kg - m?/s
Kraft F kg m/s? Drehmoment M, Nm

Postulate fiir Newtonsche Mechanik

ABSOLUTER ZEIT UND RAUM
Zeit
Beobachter als auch von der darin enthal-

und Raum sind sowohl vom
tenen Objecten und darin stattfindenden

physikalischen Vorgdngen unabhéngig.

I. NEWTONSCHE GESETZE

Ein kraftefreier Korper bleibt in Ruhe
oder bewegt sich geradlinig mit konstan-
ter Geschwindigkeit

II. NEWTONSCHE GESETZE

ZF:ma ZM:Ja

III. NEWTONSCHE GESETZE

In einem geschlossenen System sind die
gesamte Energie und Impuls immer erhal-
ten.

GALLILEI INVARIANZ (BOOST)
Beschleunigungen sind vom (nicht
drehende) Bezugsystem unabhéngig.

F=F=mx'=m%x

Translationsbewegung

Spezifische Translationsbewegungen

Zweidimensionaler Wurf (a = g)
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Rotationsbewegung und Kreisbewegung




Physik 1 Mechanik

Physikalische Gréfien
w=¢ L=Jw
a=w=p¢ M=L=Ja

Beziehungen mit der Translations-
bewegung

Vi=wXr a=VvVi=aXr
A =wXVvi=wX (wXxr)

= (w- r)w—w’r Lir, WP

Tréagheitsmoment

Umlaufbahn

Energie und Arbeit
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Reibung
Stofe

Deformierbare Kérper




